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1. Informacja ogdlna

Sitowniki Srubowe serii MRP powstaty na bazie konstrukcji produkowanych dotychczas przektadni $limakowych serii
MR. Wzmocniony korpus, tozyska oporowe oraz specjalne prowadniki Sruby no$nej uczynity ze standardowych na-
peddéw profesjonalne sitowniki o udzwigu do 10 ton.

Poszczegdlne wielkosci wystepujg w dwdch odmianach: MRP/SP ze $rubg przesuwng i MRP/SO ze Srubg obrotowg
i przesuwng nakretka kotnierzowa.

Maksymalna catkowita dtugosé sruby nosnej to 3m, a maksymalna predkos$¢ podnoszenia: 2,6 m/min.

Sitowniki sSrubowe MRP znajdujg zastosowanie jako napedy wolnobieznych wind, napedy pozycjonowania zespotow
urzadzen technologicznych, napedy wozkdw i szybréw oraz réznego rodzaju podnosnikow o matym natezeniu pra-
cy.

Produkowane przez nas napedy umozliwiajg uzyskiwanie praktycznie dowolnej predkosci przesuwu ciezaru, nie
przekraczajacej okreslonej dla danej wielkosci predkosci maksymalnej i moga by¢ wykonywane w réznych specjal-
nych wersjach, jak np. z nietypowym przytgczem silnikowym, z nietypowym watkiem napedu recznego, ze $lima-
kiem dwustronnym, z nakretkg bezpieczenstwa, z ostong prowadzaca itp.

Wraz z nowym produktem, jakim sg sitowniki serii MRP, oferujemy doradztwo techniczne w zakresie optymalizacji
jego doboru dla okreslonych przez klientéw warunkéw pracy.

1.1.Spis symboli

f — wspdtczynnik mocy

f, — wspotczynnik warunkéw pracy

F [kN] — sita osiowa w $rubie

h [mm] — przesuw $ruby lub nakretki na obrét watu napedowego
i - przetozenie

M [Nm] — wymagany moment obrotowy na wale napedowym

M; [Nm] — moment obrotowy na wale napedowym potrzebny do podniesienia Qs
M;n [Nm] — moment obrotowy nominalny na wale napedowym
n; [obr/min] — predkos¢ obrotowa watu napedowego

Lu [mm] — dtugos$¢ uzyteczna $ruby

p [mm] — skok gwintu

P [kW] — wymagana moc na wale napedowym

P; [KW] — moc nominalha na wale napedowym

Ps [kW] — moc silnika

Qan [kN] — nominalne obcigzenie dynamiczne (dla n;=14000br/min)
Qus [KN] — sita przesuwu dla mocy Pq

Qs [kN] — nominalne obcigzenie statyczne

v [mm/s] — predkos¢ liniowa $ruby

Ng — Sprawnos¢ dynamiczna

ns — sprawnos¢ statyczna

1.2.Przydatne wzory
Moment obrotowy na wale napgdowym M[Nm] = F[';N]' p.[mm]
Predkos¢ obrotowa watu napedowego n, [obr / min] = 60-V[mm/s] i
plmm]
Moc na wale napedowym Plkw]= M[Nm]';% [(S)ct))r/ min]
Wspétczynnik mocy b [kw]
Pslkw]
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1.3.Wspotczynnik warunkow pracy

Czas pracy w ) )
% na 10min. | <20 | 21-40 | 41-60 | 60<

f, 1 1,3 | 1,8 | 24

W celu optymalnego doboru sitownika nalezy uwzgledni¢ warunki, w jakich bedzie pracowat. W tabeli podane s3
orientacyjne wartosci wspétczynnika pracy.

Moment obliczeniowy na wale napedowym sitownika, uwzgledniajgcy wspdtczynnik warunkéw pracy:
Mou[Nm] = MNm] - f,
Moc obliczeniowa na wale napedowym sitownika, uwzgledniajgca wspdtczynnik warunkdéw pracy:
P [kW]=PkW]- f,
Aby dobor sitownika byt prawidtowy, muszg by¢ spetnione warunki:
f>f; P 2Py My=>=M,y,
1.4.Sposadb doboru

Dla prawidtowej i bezawaryjnej pracy sitownika wazne jest, aby byt wiasciwie dobrany do aplikacji, w ktérej ma
pracowac. Ponizej przedstawiony jest przyktad doboru.

Przykiad

Dobieramy sitownik o udzwigu F=3kN, predkosci przesuwu ok. V~7mm/s (z obracajgca sie $rubg i przesuwajaca
sie wzdtuz $ruby nakretkq), ktory bedzie pracowat 1 minute na kazde 10 minut.

Z tabeli odczytujemy wartos¢ wspdtczynnika warunkow pracy f,=1 i obliczamy:
F = FIKN]- f, = 3-1 = 3[kN]

Znajdujemy sitownik, ktdry spetnia warunek Fo,< Qg i poczatkowe zatozenia:

RP-32 / MRP-32 RP-32 MRP-32
i - . H M, ny v Py Min Qun Ps Qus f
° [mm] [Nm] [1/min] | [mm/s] [kW] [Nm] [kN] [kW] [kN]

7,5 025 | 017 | 067 | 51 5800 31,1 034 | 1,5 | 2,7 | 025 | 2,0 1,34
10 024 | 016 | 050 | 3,9 233 | 028 | 097 | 30 | 025 | 2,6 | 1,13
75 | 024 | 017 | 067 | 51 15,6 022 | 149 | 34 | o018 | 28 | 1,21
10 02¢ | 016 | 050 | 39 | Joo0 | 18,7 [ 018 | 126 | 37 | 018 | 36 | 103
16 0,22 0,15 0,31 2,6 7,3 0,14 0,98 4.4 0,12 3,6 1,20
195 | 022 | 014 | 026 | 2,3 6,0 013 | 088 | 47 | 009 | 3,2 | 1,44

MRP-32 w wersji SO, i=16; n;=1400; V=7,3mm/s; p=5mm; 774=0,22
Obliczamy warto$¢ momentu obrotowego na wale napedowym, jaki jest potrzebny do uzyskania sity udzwigu 3kN:

_ F[kN] - p[mm] 3.5

M CLLLL
2.nin 2716022

= 0,68[Nm]

Nastepnie obliczamy warto$¢ mocy na wale napedowym sitownika:

_ M[Nm] - n, [obr /min] _ 0,68-1400
9550 9550

Dobieramy silnik o parametrach: Ps=0,12kW; n;=1400[obr/min]

P = 0,1[kw]

Obliczamy warto$¢ wspdtczynnika mocy:

014

f=
0,12

-1,16

Warunek f > f, jest spetniony, a zatem sitownik jest dobrany prawidiowo.
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Jesli sitownik pracuje sporadycznie, a ruchy watu wej$ciowego sg wolnobiezne (np. naped reczny za pomocg kor-
by), do doboru mozna uzy¢ nominalnego obcigzenia statycznego Qs.

W takim przypadku warunek prawidtowego doboru to F<Qs

Przykiad
Dobieramy sitownik z $rubg przesuwng do recznego podnoszenia jazu $luzy o masie 1T.

Z warunku F<Qs wybieramy wielko$¢ sitownika:

Znajdujemy sitownik, ktdry spetnia warunek F<Qs
RP-40 w wersji SP; i=7,5; p=5mm; 7)5=0,17 — F=10kN< Qs=17kN

Obliczamy warto$¢ momentu obrotowego na wale napedowym sitownika, jaki jest potrzebny do uzyskania sity
udzwigu 10kN:

__ 105 6,3[Nm]
2-n-7,5-017

1.5.Smarowanie

Przektadnie sitownikdw MRP sg wypetnione olejem mineralnym Transol SPVG 320. Nie przewiduje sie potrzeby jego
wymiany.

Przed pierwszym uruchomieniem sitownika, nalezy nanie$¢ na $rube smar. Smarowanie $ruby jest kluczowe dla
trwatosci urzadzenia, dlatego w czasie eksploatacji sitownika nalezy regularnie kontrolowa¢ stan nasmarowania
$ruby i uzupetniac Srodek smarujacy.

Standardowy smar do $rub sitownikéw MRP to Shell Gadus S2 U460L 2. Dopuszcza sie uzycie innego smaru o po-
dobnych wiasciwosciach.

1.6.Temperatura pracy

Podczas normalnej eksploatacji, dopuszczalna temperatura sitownika podczas pracy nie powinna przekracza¢ 90°C
oraz 50°C powyzej temperatury otoczenia. Przy wyzszych temperaturach istnieje niebezpieczenstwo uszkodzenia
uszczelnien i utraty wiasnosci srodkéw smarujgcych.

Niebezpieczenstwo mechanicznego uszkodzenia uszczelnien ruchowych reduktora wystepuje przy niskich tempera-
turach (ponizej 0°C). Przy takich temperaturach otoczenia opory ruchu sitownika i mechanizméw napedzanych
znacznie wzrosng.

1.7.Mocowanie sitownika

Do mocowania sitownika stuza jedynie otwory gwintowane na powierzchniach czotowych lub otwory przelotowe w
kotnierzach mocowania. Niedopuszczalne jest wykorzystanie do mocowania innych elementow sitownika.

Sitownik nalezy montowac tak, aby sita obcigzajgca $rube dociskata go do podtoza. Sitownik nie moze by¢ odrywany

od konstrukgji, do ktorej jest przykrecony .
a) prawidtowy montaz b) nieprawidtowy montaz

~ . . —~ g T - ‘U T
otwory do el "o PY=E s

mocowania sitownika = tj
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1.8.Sposdéb zamawiania

warianty wykonania osi napedowej warianty wykonania osi

typ wielkosé e motoreduktor motoreduktor Reduktor zdawczej strona
(do silnika) (z silnikiem)
MRP 40 10 105/14+WBS lub 0,25-1400 Ilub WBS SP/OP1-skok
26 — 5 kN Ps-n, SP — Sruba przesuwna
32-8kN
nie dotyczy
40 - 17 kN
63 - 35kN
80 - 50 kN
100 - 100kN SP/OP - éruba przesuwna 1 12IEL
z ostong [S[]:  Jum

skok

Pm $rednica kotnierza silnika
Dm S$rednica watka silnika

Ps moc silnika
B14 [Pm/Dm] |n4 predkos¢ obrotowa

[1,1-1400]
56 B14 [80/9]
63 B14 [90/11] |moc - 1,1kW
71 B14 [105/14] |obroty - 1400 obr/min
80 B14 [120/19] [2,2-900-HPS]
90 B14 [140/24]

lupepyazid auzoluyda) aueq :zijed

100/112 B14 [160/28] |moc - 2,2kW
obroty - 900 obr/min
wersja z hamulcem

B5 [Pm/Dm]

Wersje wykonania

silnika:
56 B5 [120/9] OCH obce chtodzenie
63 B5 [140/11] |HPS hamulec
7185 [160/14] |PW  przeciwwybuch.
80 B5 [200/19] |230V jednofazowy
90 B5 [200/24] |REW rewersyjny
100/112B5 [250/28] |[IE2 podwyzszona
IE3 wydajnosc¢




Sposob zamawiania sruby trapezowej

. Kierunek Dhugos¢ .. . Wykonanie

Gwint ZWojow [mm] Wersja silownika $ruby
Tr24x5 P 400 SP OP/P

Tr20x4 P — prawy L=... - catkowita SP — éruba przesuwna  |P - przegub W — widetki

Tr24x5 L - lewy diugosc sruby kulowy

Tr30x6 Lewy kierunek

Tr36x6 zwojow mozliwy

tylko w wersji SO

Tr40x7

Tr44x7

Tr50x8 T - talerzyk

Tr60x9

¥

OP - ostona prowadzaca
(do wersji sitownika SP/OP)

SPEC — wykonanie
specjalne

SO — $ruba obrotowa

SPEC - wykonanie
specjalne

Sposob zamawiania nakretki trapezowej

Gwint Kierunek Wykonanie Nakretka
Zwojow nakretki Kontrolna [NK]

Tr24x5 P K -

Tr24x5 P - prawy K - kotnierzowa - (brak NK)
Tr30x6 L- |ewy NK

Tr40x7 - -

Tra4x7 %7
Tr60x9 %

SPEC - wykonanie ;
specjalne

E::]" KACPERER
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2. MRP-26 i RP-26 - parametry techniczne

SP - $ruba przesuwna

RP-26 / MRP-26 RP-26 MRP-26
i Na Ns h M, ny v Pi | My [ Qin | Ps | Qus f
mm/obri Nm |1/min| mm/s| kW Nm kN kW kN
75 1022|015 (053 | 28 249 | 0,18 | 063 | 1,6 | 0,18 | 1,6 | 1,02
10 0,22 | 0,14 | 0,40 | 2,2 2800 18,7 | 0,16 | 053 | 1,8 | 0,12 | 1,4 | 1,30
7,5 0,22 | 0,15 0,53 | 2,8 124 (0,12 |08 | 2,1 | 0,12 | 21 1,00
10 0,21 | 0,14 | 0,40 | 2,2 93 | 010|070 | 23 | 0,09 | 2,0 1,14
15 0,20 | 0,13 | 0,27 | 1,6 6,2 | 008|057 2,6 | 006 1,9 1,39
19 0,19 | 0,12 | 0,21 1,4 49 | 007 | 051 | 2,8 | 0,06 | 2,3 1,24
255 (0,18 | 0,10 ( 0,16 | 1,2 3,7 | 007|045 | 3,1 | 0,06 | 2,9 | 1,09
30 | 016 | 009|013 12 | #9931 (006 | 043 | 33 | 0,06 | 3,2 | 1,05
38 0,15 { 0,08 10,11 | 1,1 25 006 |039]| 3,6 | 0,06 | 3,8 | 0,9
51 0,14 | 0,06 { 0,08 | 1,0 1,8 | 005|036 | 39 | 006 | 45 | 0,87
60 0,13 | 0,06 | 0,07 | 0,9 1,6 | 005|034 | 42 | 006 | 51 | 0,83
78 0,12 | 0,06 | 0,05 | 0,7 1,2 | 005|032 )| 45 | 006 | 58 | 0,79
SO - $ruba obrotowa
RP-26 / MRP-26 RP-26 MRP-26
i N Ns h M, ny v Py | Min | Qv | Ps | Qs f
mm/obr| Nm (1/min| mm/s| kW Nm kN kw kN
7,5 0,25 | 0,17 | 0,67 | 3,2 31,1 0,21 | 0,71 16 | 0,18 | 1,4 | 1,16
10 0,24 | 0,16 | 0,50 | 2,5 2800 233|018 060 | 1,8 | 0,18 | 1,9 | 0,98
7,5 0,24 | 0,17 | 0,67 | 3,2 i56 | 0,14 | 093 | 2,1 | 0,12 | 1,9 1,13
10 0,23 | 0,16 | 0,50 | 2,5 11,7 | 0,12 | 0,79 | 2,3 | 0,09 | 1,8 | 1,29
15 0,22 | 0,15 | 0,33 1,8 78 | 009|064 | 26 | 0,06 | 1,7 1,57
19 0,21 | 0,13 | 0,26 | 1,6 6,1 | 008|057 | 28 | 0,06 | 2,0 1,40
25,5 | 020 | 0,11 | 0,20 | 1,4 46 | 0,07 | 050 | 3,1 | 0,06 | 2,6 | 1,23
30 0,18 | 0,10 | 0,17 | 1,4 1400 39 | 007|049 | 3,3 | 0,06 | 2,8 | 1,19
38 0,17 | 0,08 | 0,13 1,3 3,1 | 006|044 | 36 | 0,06 | 3,3 1,08
51 0,15 | 0,07 | 0,10 | 1,2 23 | 006|040 | 39 | 006 | 40 | 0,99
60 0,15 | 0,06 { 0,08 | 1,0 19 (006 | 038 | 4,2 | 0,06 | 45 | 0,94
78 0,13 | 0,06 | 0,06 | 0,8 1,5 | 005|036 | 46 | 0,06 | 51 | 0,89

i — przetozenie

Na — sprawnos$¢ dynamiczna

ns — sprawnos¢ statyczna

h — przesuw $ruby lub nakretki na obrét watu napedowego

M; — moment obrotowy na wale napedowym potrzebny do podniesienia Qs
n, — predko$¢ obrotowa watu napedowego

v — predkos$¢ liniowa $ruby

P; — moc nominalna na wale napedowym

M;n — moment obrotowy nominalny na wale napedowym

Qan — Nominalne obcigzenie dynamiczne (dla n;=14000br/min)
Ps — moc silnika

Qus — sita przesuwu dla mocy P

f — wspotczynnik mocy

fod KACPERER
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MRP-26 i RP-26 - wymiary gabarytowe i montazowe 5 kN

SP - SRUBA PRZESUWNA SO - SRUBA OBROTOWA
standard ostona OP < n Oprawa fozyska OL
Tr24x5 Dodatkowe elementy
do wers;ji SO (str.22
Tr20x4 0157 wersji SO ( )
M12 0w
\ \ | I
< Qi © ] ﬁ”g =
N IS 1 o
8 - i N e e L 8 !
S S == < %2 ==
®| [ L@ I =1 . ==
1 q
~ - 2 | ©| ‘ %%" ‘
3 ‘ Q ‘ N 15%51 ElN ==
IS | - ‘ =S h7u§: . ST %: ‘
= ! c | =1 | :%r | B+ T -
QIS € +—f-— 3| S i —— —| x L2 21
J|® % ﬂ nl s > + 8
~ i | ‘ ) (2] ‘ S| ® ‘
t | | s V1 T |
< | gl > n| s |
< [ - | 4 - ‘ c| - 1
I o i g | | | 5 ‘_I_l
- [ == <‘2¢ |
: = ‘/w = 5 s 1 T = | I
— : W ‘ }‘ Q72,5 Fl ‘ —
©38-0,1 o %‘ i ¢ g |c ‘
- A__1z4 4 =
0725 | g |
; 8 t—
m35 |
|
Minimalna dtugo$¢ sruby w wersji SP Dtugosc¢ ostony OP Fh%i‘: -
z ostong OP bez 7 blokad o SRS
bez blokady| z blokada . blokady | “ UEE /El z bep !
standard | obrotu/ obrotu/ - . obrotu/ 7. _|czujnikami ©38-0.1
T 7. _|czujnikami - ._|wysuniecia 1)
wysunigcia | wysunigcia b wysunigcia éruby CI 072.5
Sruby $ruby $ruby .

L | 140+skok | 140+skok | 167+skok | 185+skok Lop| 50+skok | 78+skok |108+skok W wersji z ostong OH, dtugos¢ éruby nalezy odpowiednio
W wersji z ostong OH, dhugos¢ sruby nalezy odpowiednio zwiekszy¢, zwiekszy¢ (patrz pkt. Ostona harmonijkowa OH, str. 20).
patrz pkt. ,Ostona harmonijkowa OH". 2 \Wysokoé¢ nakretki (patrz pkt. Dodatkowe elementy do
) Wersja z czujnikami CI wystepuje z blokada obrotu lub blokadg wysuniecia $ruby. wersji SO, str. 22).

MRP RP kotnierz mocowania

o)
Q

M6x12 - 6otw.
< _ _
'\ \
2 o o3
o R ° =
S
Q
37 26 Q45+0.1
90 2109

0,3kg

EQ KACPERER
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3. MRP-32 i RP-32 - parametry techniczne

SP - $ruba przesuwna

RP-32 / MRP-32 RP-32 MRP-32
i Na Ns h M, n; v Py | Min | Qun Ps Qus f
mm/obri Nm |1/min| mm/s| kW Nm kN kW kN
75 024|015 (053 | 45 249|028 | 09 | 2,7 | 0,25 | 2,4 | 1,13
10 0,23 | 0,15 040 | 3,4 2800 18,7 | 0,24 | 081 | 3,0 | 0,18 | 2,2 | 1,32
75 1023015 | 053 | 4,5 124|018 |125| 34 | 0,18 | 3,3 | 1,02
10 0,23 | 0,15 040 | 3,4 93 | 016 | 1,06 | 3,7 | 0,12 | 2,9 | 1,29
16 0,21 | 0,14 [ 0,25 | 2,3 58 (01208 | 44 | 009 | 3,3 | 1,35
195021 | 0,13 | 0,21 | 2,0 48 | 011 074 | 47 | 009 | 3,9 | 1,21
245 | 0,20 | 0,12 | 0,16 | 1,7 38 | 0,10 | 067 | 50 | 0,06 | 3,1 | 1,63
32 0,18 | 0,10 | 0,13 | 1,6 |1400| 2,9 | 0,09 | 0,61 | 55 | 0,06 | 3,7 | 1,50
39 0,17 | 0,09 { 0,10 | 1,4 24 | 008 |05 | 59 | 006 | 43 | 1,37
49 0,16 | 0,08 { 0,08 | 1,3 19 (007 | 051 | 62 | 0,06 | 50 | 1,24
66 0,14 | 0,07 | 0,06 | 1,2 14 | 007 | 045 | 6,6 | 0,06 | 6,1 | 1,09
80 0,13 | 0,06 { 0,05 | 1,0 1,2 ( 006 | 042 | 69 | 0,06 | 68 | 1,01
100 | 0,12 | 0,06 | 0,04 | 0,8 09 | 006|038 | 72 | 006 | 7,6 | 0,94

SO - éruba obrotowa

RP-32 / MRP-32 RP-32 MRP-32
i na | N h My | ng | v P, | Miy | Qv | Ps | Qo f
mm/obr| Nm |1/min|mm/s| kW Nm kN kw kN
75 025|017 | 0,67 | 51 31,1034 | 1,15 | 2,7 | 0,25 | 2,0 | 1,34
10 0,24 | 0,16 | 0,50 | 3,9 2800 2330281097 30 025 26 | 1,13
75 1024017 | 067 | 51 156|022 | 149 | 34 | 0,18 | 2,8 | 1,21
10 0,24 | 0,16 | 0,50 | 3,9 11,7 | 0,18 | 1,26 | 3,7 | 0,18 | 3,6 | 1,03
16 0,22 | 0,15 (0,31 | 2,6 73 |014 |09 | 44 | 0,12 | 3,6 | 1,20
195 0,22 | 0,14 | 0,26 | 2,3 60 | 0,13 |08 | 47 | 0,09 | 3,2 | 1,44
2451 0,21 | 0,14 | 0,20 | 1,9 48 | 012 (079 | 50 | 0,09 | 3,9 | 1,29
32 0,19 | 0,11 | 0,16 | 1,8 |1400| 3,6 | 0,11 | 0,73 | 555 | 0,06 | 3,1 | 1,79
39 0,18 | 0,10 { 0,13 | 1,6 30 | 010|067 | 59 | 0,06 | 3,6 | 1,64
49 0,17 | 0,09 | 0,10 | 1,5 24 | 009|060 | 62 | 0,06 | 42 | 1,47
66 0,15 | 0,07 | 0,08 | 1,3 1,8 (008 | 0,53 | 66 | 0,06 | 51 | 1,30
80 0,14 | 0,07 | 0,06 | 1,1 1,5 | 007 | 049 | 69 | 0,06 | 57 | 1,21
100 | 0,12 | 0,07 | 0,05 | 1,0 1,2 | 007 | 046 | 7,2 | 0,06 | 64 | 1,12

i — przetozenie

Na — sprawnos$¢ dynamiczna

ns — sprawnos¢ statyczna

h — przesuw $ruby lub nakretki na obrét watu napedowego

M; — moment obrotowy na wale napedowym potrzebny do podniesienia Qs

n, — predko$¢ obrotowa watu napedowego kotnierz silnikowy

v — predkosc liniowa Sruby silnik Pm | Dm | bm tm

P; — moc nominalna na wale napedowym 56B5 120 9 3 10,4

M;n — moment obrotowy nominalny na wale napedowym

Qan — Nominalne obcigzenie dynamiczne (dla n;=14000br/min) gt 20 11 4 12,8

63B5 140 11 4 12,8

Ps — moc silnika

Qus — sita przesuwu dla mocy P
f — wspotczynnik mocy

fod KACPERER
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MRP-32 i RP-32 - wymiary gabarytowe i montazowe

8 kN

SP - SRUBA PRZESUWNA SO - SRUBA OBROTOWA
standard ostona OP
Tr20x4 <« on Oprawa tozyska OL
M12 \ Tr24x5 Dodatkowe elementy
‘ \ ° 0157 do wersji SO (str. 22)
< [ce]

0 g - % il ,
—~ ~ — I Oi _
3 —r% = S [ U
o ™ A : o|
@ [ 1 l : S 8|2
! o = ]
© ) « | | X8
g i ¢ SEIE
=~ £ 8|+ Lo _ =+
881 TE 4T AEkE 5| 3
-~ ¥ ‘ - <
; § I sz* ‘ ; 1]
2 | | S 3 o 3
I ‘ & S| il ~ £l
- ~— ~— | ¥4 . gl <

o J o OJ + I -

) n ] : —
i g g |
h il ;
|~ i
= ‘ S .
035 !
?E@;
Minimalna dtugos¢ $sruby w wersji SP Dtugosc¢ ostony OP 1 L T* j
z ostong OP bez 2 blokada ‘
bez blokady| z blokadg 2 blokady obrotu/ K _ “'\" 03204
standard obroFu/‘ obroFu/_ czujnikami obroFu/_ wysuniecia czumll;aml Q94
wysunigcia \wysunigcia b wysuniecia éruby CI
Sruby Sruby $ruby

L | 166+skok | 166+skok | 194+skok| 212+skok Lop| 50+skok | 78+skok |108+skok| | W wersji z ostong OH, dtugoéé éruby nalezy odpowiednio
W wersji z ostong OH, dtugo$¢ $ruby nalezy odpowiednio zwiekszy¢, zwiekszyc¢ (patrz pkt. Ostona harmonijkowa OH, str. 20).
(patrz pkt. Ostona harmonijkowa OH, str. 20). 2 \Wysokoé¢ nakretki (patrz pkt. Dodatkowe elementy do
) Wersja z czujnikami CI wystepuje z blokada obrotu lub blokadg wysuniecia $ruby. wersji SO, str. 22).

MRP

M6x11,5 - 6 otw.

RP

kotnierz mocowania
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E%\‘ 007(')
— watnapedowy 1"
dwustronny o116 2 064+0.1
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4. MRP-40 i RP-40 - parametry techniczne

SP - $ruba przesuwna

RP-40 / MRP-40 RP-40 MRP-40
i Na Ns h M, ny v Pi | Miv | Qin | Ps | Qus f
mm/obri Nm [1/min|mm/s| kW Nm kN kW kN
75 (025|017 | 0,67 | 10,4 31,1 0,70 | 2,4 57 05| 45 | 1,28
10 0,25 | 0,17 | 0,50 | 8,1 2500 23,3 | 0,59 | 2,0 63 | 05| 58 | 1,07
75 (025|017 | 0,67 | 10,4 15,6 | 046 | 3,1 72 | 037 | 58 | 1,23
10 0,24 | 0,17 | 0,50 | 8,1 11,7 | 0,38 | 2,6 79 037 ]| 7,6 | 1,04
155|023 | 0,16 | 0,32 | 5,5 75 | 030 | 21 91 (025 | 7,6 | 1,21
21 0,22 | 0,15 | 0,24 | 4,3 56 | 0,26 1,8 10,1 | 0,25 | 9,8 | 1,03
255 | 0,21 | 0,14 | 0,20 | 3,9 4,6 | 0,23 16 | 108 | 0,18 | 84 | 1,29
31 0,20 | 0,11 | 0,16 | 3,9 |1400| 3,8 | 0,22 1,5 11,5 0,18 | 94 | 1,22
42 0,18 | 0,10 | 0,12 | 3,3 2,8 | 0,19 1,3 | 12,5 0,18 | 11,9 | 1,05
51 0,18 | 0,09 | 0,10 | 3,0 2,3 | 0,17 1,2 | 13,1 | 0,12 | 9,2 | 1,42
64 | 0,16 | 0,08 | 0,08 | 2,7 1,8 | 016 | 1,1 | 139 | 0,12 | 10,7 | 1,30
86 0,15 | 0,07 | 0,06 | 2,2 14 | 014 | 1,0 | 150 | 0,12 | 12,8 | 1,17
100 | 0,14 | 0,06 | 0,05 | 2,1 1,2 | 013 | 09 | 155 | 0,12 | 14,0 | 1,11

SO - éruba obrotowa

RP-40 / MRP-40 RP-40 MRP-40
i N Ns h M, ny \ Py | Mivn | Qv | Ps | Qs f
mm/obr| Nm |1/min|mm/s| kW Nm kN kw kN
75 | 024017 | 0,80 | 12,9 37,3 | 0,70 | 3,0 57 | 05| 36 | 1,28
10 0,24 | 0,16 | 0,60 | 10,0 2800 28,0 | 0,59 | 2,5 6,3 | 055 | 4,7 | 1,07
75 | 024017 | 0,80 | 12,9 18,7 | 0,46 3,8 7,2 | 037 | 4,7 1,23
10 0,23 | 0,16 | 0,60 | 10,0 14,0 | 0,38 | 3,3 79 | 037 | 61 | 1,04
1551 0,22 | 0,15 [ 0,39 | 6,8 90 | 030 | 2,6 91 | 025 | 6,1 | 1,21
21 0,21 | 0,15 | 0,29 | 5,3 6,7 | 0,26 22 101 0,25 | 7,9 1,03
2551|021 |0,13 024 | 48 55 (023 20 (10,8 | 0,25 | 9,4 | 0,93
31 0,19 | 0,11 | 0,19 | 4,8 |(1400| 4,5 | 0,22 19 |11,5| 0,18 | 7,6 1,22
42 0,18 | 0,09 | 0,14 | 41 3,3 | 0,19 16 |125 0,18 | 9,6 | 1,05
51 [ 0,17 | 0,09 | 0,12 | 37 27 | 017 | 1,4 131012 | 7,4 | 1,42
64 0,16 | 0,08 | 0,09 | 3,4 2,2 | 0,16 1,3 | 13,9 | 0,12 | 8,6 1,30
86 0,14 | 0,07 | 0,07 2,7 1,6 | 0,14 1,2 | 15,0 | 0,12 | 10,4 | 1,17
100 | 0,13 | 0,06 | 0,06 2,6 1,4 | 0,13 1,1 155 | 0,12 | 11,3 | 1,11

i — przetozenie

Na — sprawnos$¢ dynamiczna

ns — sprawnos¢ statyczna

h — przesuw $ruby lub nakretki na obrét watu napedowego

M; — moment obrotowy na wale napedowym potrzebny do podniesienia Qs kolnierz silnikowy

n, — predko$¢ obrotowa watu napedowego silnik | Pm| Dm | bm | tm
v — predkosc liniowa Sruby 56B5 120 9 3 10,4
P; — moc nominalna na wale napedowym 63B5 140 11 4 12.8
M;n — moment obrotowy nominalny na wale napedowym 71B14 105 14 5 16

Qan — hominalne obcigzenie dynamiczne (dla n;=14000br/min)
Ps — moc silnika

Qus — sita przesuwu dla mocy P

f — wspotczynnik mocy

KACPERER
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MRP-40 i RP-40 - wymiary gabarytowe i montazowe

17 kN

SP - SRUBA PRZESUWNA SO - SRUBA OBROTOWA
standard ostona OP
Oprawa tozyska OL
Tr24x5 Dodatkowe elementy
M16 do wersji SO (str. 22)
| © ¢ V ©
g « =
\ o) =)
N o
S < S S -
o 1 1
132) _ \ \ x| { {
" ® © | | gy =
(>é \9 . < - -9 ) © [7 = 7]
= . ol + L ] o + | |
= o = 8 Aé 8 _é —
o| N e ™| x | x
o | 2 Vv 3*« [ +| 2
5% x| N ‘ S| |
+ ©| > | > |
x IS [ ] | n| -
2 ‘ 2 s £
n | 0| N 1S ‘C_T
n o« | Q< =17 \
shEmn i ) ————
. 3
T Q70 g | | i&
L - |
@440, 77 Elew |
X ———— ! |
0105 © ‘ = 3l
Minimalna dtugos¢ $sruby w wersji SP Dtugosc¢ ostony OP jiais
z ostong OP bez 7 blokad T i
bez blokady| Z blokada 7 blokady |~ v, /a z <« 4401
standard | obrotu/ obrotu/ czuinikami obrotu/ suniecia czujnikami - *
wysuniecia |wysuniecia ]CI 1 wysuniecia Wyérube cav 0105
$ruby Sruby Sruby Y
L | 206+skok | 206+skok | 243+skok | 262+skok Lop| 57+skok | 94+skok |125+skok || W wersji z ostong OH, dtugoé¢ éruby nalezy odpowiednio
W wersji z ostong OH, dtugo$¢ $ruby nalezy odpowiednio zwiekszy¢, zwiekszyc¢ (patrz pkt. Ostona harmonijkowa OH, str. 20).
(patrz pkt. Ostona harmonijkowa OH, str. 20). 2 Wysoko$¢ nakretki (patrz pkt. Dodatkowe elementy
) Wersja z czujnikami CI wystepuje z blokada obrotu lub blokadg wysuniecia $ruby. do wersji SO, str. 22).

110
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5. MRP-63 i RP-63 - parametry techniczne

SP - $ruba przesuwna

RP-63 / MRP-63 RP-63 MRP-63
i Na Ns h M, ny v Pi | Miv | Qin | Ps | Qus f
mm/obri Nm [1/min|mm/s| kW Nm kN kW kN
75 | 025|019 | 0,80 | 23,9 373|177 | 60 | 11,8 | 1,5 |10,0 | 1,18
10 0,25 | 0,18 | 0,60 | 18,5 2500 280 | 1,50 | 51 (13,2 | 1,5 | 13,2 | 1,00
75 | 024 | 0,19 | 0,80 | 23,9 18,7 | 1,16 | 79 | 151 | 1,1 | 14,3 | 1,05
10 0,24 | 0,18 | 0,60 | 18,5 140 | 098 | 6,7 | 16,6 | 0,75 | 12,7 | 1,30
16 0,23 | 0,17 | 0,38 | 12,3 88 | 075| 51 |194 | 0,75 | 19,4 | 1,00
19,5022 | 0,16 | 0,31 | 10,9 72 | 068 | 46 |21,0 | 055 (17,1 | 1,23
245 | 0,22 | 0,14 | 0,24 | 9,5 57 | 060 | 41 |226 | 055 (20,7 | 1,09
32 0,20 | 0,12 | 0,19 | 8,6 |(1400| 44 | 053 | 36 | 244 | 0,55 | 25,1 | 0,97
39 0,19 | 0,11 | 0,15 | 7,7 3,6 | 047 | 3,2 | 255|037 |19,9 | 1,28
49 0,18 | 0,10 | 0,12 | 6,8 29 | 041 28 | 264 037 | 23,6 | 1,12
66 0,17 | 0,09 | 0,09 | 59 21 (036 | 25 | 284 | 037 | 293 | 0,97
80 0,16 | 0,08 | 0,08 | 5,3 1,8 | 033 | 23 |303| 0,25 | 22,7 | 1,34
100 | 0,14 | 0,07 | 0,06 | 4,6 1,4 | 032 | 22 |327 | 0,25 | 25,8 | 1,27
SO - $ruba obrotowa
RP-63 / MRP-63 RP-63 MRP-63
i Na Ns h M, | np | v Py | Miy | Qiv | Ps | Qo f
mm/obr| Nm |1/min|mm/s| kW Nm kN kw kN
75 | 024 | 0,18 | 0,93 | 29,0 436 | 2,14 | 73 |11,8 | 2,2 | 121 | 0,97
10 0,24 | 0,17 | 0,70 | 22,4 2800 32,7 | 1,81 62 | 13,2 | 1,5 | 109 | 1,21
75 | 023|018 | 093 | 29,0 21,8 140 | 96 (151 | 1,1 | 11,8 | 1,28
10 0,23 | 0,17 | 0,70 | 22,4 16,3 | 1,18 8,1 16,6 1,1 15,4 | 1,07
16 0,22 | 0,16 | 0,44 | 14,9 10,2 | 0,91 62 | 194 | 0,75 | 16,0 | 1,21
19,51 0,21 | 0,15 | 0,36 | 13,3 84 |08 | 56 |21,0 | 0,75 | 19,2 | 1,09
245 | 0,21 | 0,14 | 0,29 | 11,5 6,7 | 0,73 50 1226 | 055 |17,1 | 1,32
32 0,19 | 0,12 | 0,22 | 10,4 (1400| 5,1 | 065 | 44 | 24,4 | 0,55 | 20,8 | 1,18
39 0,19 | 0,11 | 0,18 | 9,4 4,2 | 057 | 39 | 255 | 0,55 | 24,5 | 1,04
49 0,18 | 0,10 | 0,14 | 8,3 33 050 | 34 | 264 037|195 1,36
66 0,16 | 0,08 | 0,11 | 7,1 25 (044 | 30 | 284 | 037 | 24,2 | 1,18
80 0,15 | 0,08 | 0,09 | 6,5 20 | 041 2,8 303 037 | 27,7 | 1,09
100 | 0,14 | 0,07 | 0,07 | 5,6 1,6 | 0,38 26 |32,7 | 037 |31,5]| 1,04

i — przetozenie
Na — sprawnos$¢ dynamiczna
ns — sprawnos¢ statyczna

h — przesuw $ruby lub nakretki na obrét watu napedowego kotnierz silnikowy

M; — moment obrotowy na wale napedowym potrzebny do podniesienia Qs silnik P D b tm
n, — predko$¢ obrotowa watu napedowego 71B5 160 | 14 5 16
v — predkosc liniowa Sruby 80B14 120 19 6 21,8
P; — moc nominalna na wale napedowym 80B5 200 19 6 21,8
M,y — moment obrotowy nominalny na wale napedowym 90B14 140 24 8 27,5
Qan — hominalne obcigzenie dynamiczne (dla n;=14000br/min) 90B5 200 24 8 27,5

Ps — moc silnika
Qus — sita przesuwu dla mocy P
f — wspotczynnik mocy

KACPEREK
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MRP-63 i RP-63 - wymiary gabarytowe i montazowe

35 kN

SP - SRUBA PRZESUWNA

SO - SRUBA OBROTOWA

standard ostona OP
O n Oprawa tozyska OL
Tr36x6 Tra0x7 Dodatkowe elementy
M24 4"—’ do wersji SO (str. 22)
| \Y 25 j7
! o N \
"D, ~ (=) { 1 r ,‘ Q) —
© ! 1 P® g
o ) ‘ S| w
8 1 0 D - ™ ‘_"r A
) a | | [l = | |
1l I — - L__I _ | 8 } } é E Ff ij
| [ee] | |
R = R ("ET V] gy SEL SiLE
\__l/ — c — 8 ;Oc - -~ g _~<o - -
o N b——+1_ € ==t wloy )y
[Vp) ~ | | — -+
~ ! x| o V 3%4 >
————— ——— © I S|4
; | T E 0 ]‘
oS A N ©
i~ 5~ Al HE
” | | | N1 ‘ I g 1
L | :{j +
o vy 3T — ————
| |
E | _loss g 1=
e 7 7\7 — é —————
@60.0’1 Aii% - g’ 7:7 1
9144 —
60 S A
RERR
Minimalna dtugo$¢ sruby w wersji SP Dtugo$¢ ostony OP T il
z ostong OP bez L ©60-0.1
bez blokady| z blokada blokady | 2 Piokada| ©
z obrotu/ e 0144
standard | obrotu/ | obrotu/ Lo obrotu/ —!._|czujnikami
. 7. |czujnikami - ._|wysuniecia 1)
wysunigcia |wysuniecia av wysuniecia &ruby CI
Sruby Sruby Sruby
L | 265+skok | 265+skok | 306+skok| 322+skok Lop| 73+skok | 114+skok |137+skok || W wersji z ostong OH, dtugos¢ sruby nalezy odpowiednio

W wersji z ostong OH, dtugos¢ sruby nalezy odpowiednio zwiekszy¢,

(patrz pkt. Ostona harmonijkowa OH, str. 20).
) Wersja z czujnikami CI wystepuje z blokada obrotu lub blokadg wysuniecia $ruby.

zwiekszyc¢ (patrz pkt. Ostona harmonijkowa OH, str. 20).

2 Wysokos¢ nakretki (patrz pkt. Dodatkowe elementy do
wersji SO, str. 22).

MRP
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M8x17-8 otw.
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6. MRP-80 i RP-80 - parametry techniczne

SP - $ruba przesuwna

RP-80 / MRP-80 RP-80 MRP-80
i Na Ns h M, ny v Pi | My [ Qin | Ps | Qs f
mm/obri Nm [1/min|mm/s| kW Nm kN kW kN

75 1022|015 | 0,93 | 49,9 43,6 | 3,36 | 11,5 | 17,2 3 15,3 | 1,12
10 0,22 | 0,14 | 0,70 | 38,7 2800 32,7 | 281 | 96 (18,9 3 20,2 | 0,94
75 1022|015 | 0,93 | 49,9 21,8 | 2,18 | 148 | 21,6 | 2,2 | 21,9 | 0,99
10 0,21 | 0,14 | 0,70 | 38,7 163 | 18 | 125|238 | 1,5 | 19,5 1,22
155 | 0,20 | 0,14 | 0,45 | 25,8 105|142 | 97 |276 | 1,1 | 21,3 | 1,29
21 0,20 | 0,13 | 0,33 | 20,1 78 | 1,20 82 (305 1,1 | 28,0 | 1,09
2551 0,19 | 0,12 | 0,27 | 18,2 64 | 108 | 73 (325 1,1 |33,3| 0,98
31 | 018010023 |17,8]|1400| 53 | 1,01 | 69 |347] 075 [ 259 | 1,34
42 0,17 | 0,09 | 0,17 | 14,9 39 ({08 | 58 (37,6 | 0,75 | 33,2 | 1,13
51 0,17 | 0,08 | 0,14 | 13,0 32 (077 | 52 (39,7 0,75 | 38,8 | 1,02
64 0,16 | 0,07 | 0,11 | 12,1 26 (069 | 47 |41,9| 055|335 1,25
86 0,14 | 0,06 | 0,08 | 10,4 1,9 | 062 | 42 |46,2 | 0,55 | 41,0 | 1,13
100 | 0,13 | 0,06 | 0,07 | 9,7 1,6 | 059 | 40 |486 | 0,55 | 45,1 | 1,08

SO - éruba obrotowa

RP-80 / MRP-80 RP-80 MRP-80
i N Ns h M, ny \ Py | Mivn | Qv | Ps | Qs f
mm/obr| Nm |1/min|mm/s| kW Nm kN kw kN

75 1022|015 | 093 | 49,9 43,6 | 3,36 | 11,5 | 17,2 3 15,3 | 1,12
10 0,22 | 0,14 | 0,70 | 38,7 2800 32,7 | 2,81 9,6 | 18,9 3 20,2 | 0,94
75 1022|015 | 093 | 49,9 21,8 | 218 | 148 | 21,6 | 2,2 | 21,9 | 0,99
10 0,21 | 0,14 | 0,70 | 38,7 16,3 | 183 | 125|238 | 1,5 | 19,5 1,22
15,5 | 0,20 | 0,14 | 0,45 | 25,8 10,5 | 1,42 9,7 |276 | 1,1 | 21,3 | 1,29
21 0,20 | 0,13 |1 0,33 | 20,1 78 | 1,20 82 (305 | 1,1 | 28,0 1,09
255 10,19 | 0,12 | 0,27 | 18,2 6,4 | 1,08 73 | 325 1,1 | 33,3 | 0,98
31 | 018|010 | 023 |17,8]|1400| 53 | 1,01 | 69 |347] 075 | 259 | 1,34
42 0,17 | 0,09 | 0,17 | 14,9 3,9 | 0,85 58 1376 | 0,75 | 33,2 | 1,13
51 0,17 | 0,08 | 0,14 | 13,0 3,2 | 0,77 52 |139,7 | 0,75 | 38,8 | 1,02
64 0,16 | 0,07 | 0,11 | 12,1 26 | 069 | 47 (41,9 | 055 | 33,5 | 1,25
86 0,14 | 0,06 | 0,08 | 10,4 1,9 | 062 | 42 | 46,2 | 0,55 | 41,0 | 1,13
100 | 0,13 | 0,06 | 0,07 | 9,7 1,6 | 059 | 40 | 486 | 0,55 | 45,1 | 1,08

i — przetozenie

Na — sprawnos$¢ dynamiczna

ns — sprawnos¢ statyczna

h — przesuw $ruby lub nakretki na obrét watu napedowego

M; — moment obrotowy na wale napedowym potrzebny do podniesienia Qs
n, — predko$¢ obrotowa watu napedowego

v — predkos¢ liniowa $ruby kotnierz silnikowy

P; — moc nominalna na wale napedowym siinik | Pm| Dm | bm | tm
M;n — moment obrotowy nominalny na wale napedowym 80B5 200 19 6 21,8
Qan — nominalne obcigzenie dynamiczne (dla n;=14000br/min) 90B5 200 24 8 27,5
P, —moc silnika 100B14 | 160 | 28 | 8 | 31,5
Qus — sita przesuwu dla mocy P 10085 250 28 8 315

f — wspotczynnik mocy
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MRP-80 i RP-80 - wymiary gabarytowe i montazowe

50 kN

SP - SRUBA PRZESUWNA

standard ostona OP
Tr44x7
M30
| i Vv
N~ Yol
N~ o -
o| ©
N |
IS
3 —— |
" | : | - L aE
®© <
g | ) ‘
= C
dg |- =it =l
2 T w
+ ‘
—“o J R
5 I | ! |
- \ g
| .
< L1 0115 o
~ 7Y 5
‘ D75-0.1 h ‘{‘T’ 4
‘ 2182 :
@70
Minimalna dtugos¢ sruby w wersji SP Dtugosc¢ ostony OP
z ostong OP bez
blokad
bez blokady| z blokada , blokady Zobfot"“u/a z
standard | obrotu/ obrotu/ . obrou/ . |czujnikami
S .. _|czujnikami . :_|Wysunigcia 1)
wysuniecia |wysuniecia v wysuniecia &ruby CI
Sruby Sruby Sruby
L | 317+skok |317+skok | 371+skok|387+skok Lop| 76+skok |130+skok |156+skok

W wersji z ostong OH, dtugos¢ $ruby nalezy odpowiednio zwiekszyc,
(patrz pkt. Ostona harmonijkowa OH, str. 20).

Y Wersja z czujnikami CI wystepuje z blokada obrotu lub blokada wysuniecia $ruby.

SO - SRUBA OBROTOWA

< 2n Oprawa z tozyskiem
Tra4x7 Dodatkowe elementy
0307 do wers;ji SO (str.22)
° |
1 7] 3
= i S
' S Wl
] | | ot
s 1 1 3|8
o = 0|
sls r’ o g%
= ~ x
Ol Xx ™| O
™| O | X
n| oS N
x| n ‘ +
£ 3 Vit | 33
= 1]
Q| =S
&8 [ ——
+| } .
1 Iy — I —
1 @
£
S| :
- \
| I 7£{{;§‘J
< D750
2182

W wersji z ostong OH, dtugos¢ $ruby nalezy odpowiednio
zwiekszyc¢ (patrz pkt. Ostona harmonijkowa OH, str. 20).
2 Wysokos¢ nakretki (patrz pkt. Dodatkowe elementy do
wersji SO, str. 22).

MRP

S
@)

M10x23-8otw.

190

122

175

RP
0|
31,5
028 j6 e
i ol o
‘ < ©
©
~
Te)
~

___wat napedowy
dwustronny

028 j6

kotnierz mocowania
014 - 4otw.

25

011602

0240

Q 1,6kg
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7. MRP-100 i RP-100 - parametry techniczne

SP - $ruba przesuwna

RP-100 / MRP-100 RP-100 MRP-100
i Na Ns h M, ny v Pi | My [ Qin | Ps | Qs f
mm/obri Nm [1/min|mm/s| kW Nm kN kW kN
75 | 022|015 | 1,07 |111,3 249 | 536 | 36,6 | 474 | 55 | 48,6 | 0,97
10 | 0,22 | 0,15 | 0,80 | 84,9 18,7 | 447 | 30,5 | 52,1 4 46,6 | 1,12
16 0,21 | 0,15 | 0,50 | 54,9 11,7 | 3,39 | 23,1 | 61,0 3 54,0 | 1,13
20 0,20 | 0,14 | 0,40 | 44,7 | 1400 | 9,3 | 3,03 | 20,7 | 65,7 3 65,1 | 1,01
27,5 0,20 | 0,14 | 0,29 | 33,7 68 | 248 | 169 ( 73,1 | 2,2 | 64,8 | 1,13
32 0,19 | 0,11 | 0,25 | 37,0 58 | 239|163 (768 | 2,2 |70,7 | 1,09
40 | 0,18 | 0,10 | 0,20 | 32,6 4,7 | 2,15 | 146 | 828 | 2,2 | 84,9 | 0,98

SO - $ruba obrotowa

RP-100 / MRP-100 RP-100 MRP-100
i N Ns h M, ny v Py | Mivn | Qv | Ps | Qs f
mm/obr| Nm |1/min|mm/s| kW Nm kN kw kN
75 | 0,20 | 0,14 | 1,20 |136,1 28,0 | 6,55 | 44,7 | 474 55 (398 | 1,19
10 0,20 | 0,14 | 0,90 |103,8 21,0 | 547 | 373 | 52,1 | 55 | 52,4 | 0,99
16 | 0,19 | 0,13 | 0,56 | 67,1 13,1 | 4,14 | 283 | 61,0 | 4 |589 | 1,04
20 0,19 | 0,13 | 0,45 | 54,6 | 1400 | 10,5 | 3,70 | 25,3 | 65,7 3 53,2 | 1,23
27,5 | 0,18 | 0,13 | 0,33 | 41,2 7,6 | 303|207 | 731 | 3 |723] 1,01
32 | 017 | 0,10 | 0,28 | 45,3 6,6 | 292 | 199 | 768 | 3 | 789 | 0,97
40 0,17 | 0,09 | 0,23 | 39,9 53 | 262|179 828 | 22 |694 | 1,19

i — przetozenie

Na — sprawnos$¢ dynamiczna

ns — sprawnos¢ statyczna

h — przesuw $ruby lub nakretki na obrét watu napedowego

M; — moment obrotowy na wale napedowym potrzebny do podniesienia Qs
n, — predko$¢ obrotowa watu napedowego

v — predkosc liniowa Sruby kotlnierz silnikowy

P; — moc nominalna na wale napedowym silnik Pm| Dm| bm tm
M;n — moment obrotowy nominalny na wale napedowym S0B5 200 19 6 21,8
Qan — nom}nglne obcigzenie dynamiczne (dla n;=14000br/min) 90B5 200 24 8 27,5
P - moc sinika 100B14 | 160 | 28 | 8 | 315
Qus — sita przesuwu dla mocy P

f — wspdtczynnik mocy . 250 28 8 31,5

KACPEREK
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MRP-100 i RP-100 - wymiary gabarytowe i montazowe 100 kN

SP — SRUBA PRZESUWNA SO - SRUBA OBROTOWA
standard ostona OP
Tr50x8 O n Oprawa tozyska OL
M36 Tr60x9 Dodatkowe elementy
@45 j6 do wersji SO (str.22)
© V e Ie]
0| <t | _
_| R © \ 7]
= ~ - 9 1 3 % S
I | [P
g N . = 5%
£ N al% L _ £l 2
| o £ [=3e>) . . :‘/ +
IS € S|+ ©| x
8 n| =% S8
x| S i
_: o o ‘ o
3 g v | 3 3
« Py I
I 8| | c
- 83 E g
] 5 g -
" |
©990-0,1| :é
0219 ‘ g
@90 N
Minimalna dtugo$¢ sruby w wersji SP Dtugosc¢ ostony OP
z ostong OP bez
z blokad
bez blokady| z blokada ) blokady | “ P /a z
standard | obrotu/ | obrotu/ cauinikami obrou/ wysuniecia czujnikami
wysuniecia |wysuniecia JCI h vysunieci &ruby cav
Sruby Sruby éruby
L | 364+skok |364+skok | 432+skok| 441+skok Lop | 98+skok| 166+skok |181+skok | | W wersji z ostong OH, dtugo$¢ $ruby nalezy odpowiednio
W wersji z ostong OH, dtugos¢ sruby nalezy odpowiednio zwiekszyc, zwiekszy¢ (patrz pkt. Ostona harmonijkowa OH, str. 20).
(patrz pkt. Ostona harmonijkowa OH, str. 20). 2 \Wysokoé¢ nakretki (patrz pkt. Dodatkowe elementy do
) Wersja z czujnikami CI wystepuje z blokada obrotu lub blokadg wysuniecia $ruby. | wersji SO, str. 22).

MRP RP kotnierz mocowania

Dm

bm
<
8

028 j6 0
M12x22 - 8 otw.
Q] ©
| 0] ©)
y ! Yo}
3 e
I
o
™)
N
[Te] Yo}
2 2
! 3
ol o =
‘ ! 0, ©| i
T
wat napedowy 028 j6 0 & % N
dwustronny
013802
9308
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8. Dodatkowe elementy do wersji SP i SO

L LR = rozciggnieta

Ostona harmonijkowa OH wielkos¢ typ DL D2 | D3 | D4 | L | LR | LS |skok
] MRp.3z* |_OM32-0500 | 75 [ 35 [ 32 [ 38 | 15 | 570] 70 [500

OH32-0800 | 75 | 35 | 32 | 38 | 15 | 910 110|800

MiRp.40 | OH40-0500 | 85 [ 45 | 38 [ 44 [ 15 | 570 70 500

OH40-0800 | 85 | 45 | 38 | 44 | 15 | 900 | 100|800

OH63-0600 | 105 | 60 | 63 | 60 | 15 | 680 80 | 600

lyx MRP-63 | OH63-1000 | 105| 60 | 63 | 60 | 15 | 1130 1301000

OH63-1500 | 105 | 60 | 63 | 60 | 15 | 1690| 190|1500

OH80-0600 | 105 | 60 | 63 | 75 | 15 | 680 80 | 600

D1
D3
|
|
[

T
\

1
\

LS = Scisnieta

MRP-80 OH80-1000 | 105| 60 | 63 | 75 | 15 | 1130| 130|1000
OH80-1500 | 105| 60 | 63 | 75 | 15 | 1690| 190 1500
OH100-0600 | 130 | 80 | 88 | 90 | 15 | 680 | 80 | 600
MRP-100 | OH100-1000 | 130 | 80 | 88 | 90 | 15 | 1130| 130|1000
OH100-1500 | 130| 80 | 88 | 90 | 15 | 1690/ 190|1500

* Do MRP-26 montowana jest ostona OH032-...
W przypadku sitownika z ostong OH, do dtugosci Sruby nalezy doda¢ wymiar:

wersja SP: wersja SO:
wielkosci 26-32: LS+15 wielkosci 26-32: LS+LS+5
wielko$ci: 40-100: LS+10 wielkosci 40-100: LS+LS
Pierscien montazowy OHP
i D
] typ D [ D3| 11 | 1213
—— OHP-032| 12,5 | 32 [ 14 | 11 | 3
Y ! OHP-040 | 16,5 | 38 | 14 | 11 | 3
| OHP-063 | 24,55 | 63 | 16 | 11 | 5
D‘3 OHP-080 | 305 | 63 | 16 | 11 | 5
OHP-100 | 3655 | 88 | 16 | 11 | 5

20

Pierscien OHP dodawany jest standardowo : :
do sitownikdw w wersji SP z ostong OH.

{
L

—_—
==
==
==

==
—
—_—

==
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9. Dodatkowe elementy do wersji SP

Przegub kulowy P

A B
N
- FH3
[
Widetki W
A B
e /‘
,2;, 11!
Z ‘ 1 O
R TS -
S=
1 BN
L. [ 1
Talerz mocujacy T
C
A
D - 4 otw.
co 90° ‘ +
o 1 %L
- T [ I
IR S—

Czujniki indukcyjne CI

B + skok

wielkos¢ | gwint | A | B | D L | 28
MRP-26 M12 32 | 16 | 12 50 13
MRP-32 M12 32 16 12 50 13
MRP-40 M16 42 21 16 64 15
MRP-63 | M24x2 | 60 | 31 | 25 94 15
MRP-80 | M30x2 | 70 | 37 | 30 | 110 | 17
MR-100 | M36x2 | 80 | 43 | 35 | 125 | 17
wielkos¢ | gwint A B C D H L
MRP-26 M12 24 12 24 | 12 62 48
MRP-32 M12 24 12 24 | 12 62 48
MRP-40 M16 32 | 16 | 32 | 16 83 64
MRP-63 M24 50 | 25 50 | 25 | 132 | 100
MRP-80 M30 60 | 30 | 60 | 30 | 160 | 120
MRP-100 M36 70 | 36 | 72 | 35 | 188 | 144
wielko$¢ | gwint | A B C D L M
MRP-26 M12 45 9 63 9 21 M6
MRP-32 M12 45 9 63 9 21 M6
MRP-40 M16 55 11 77 11 | 25 M6
MRP-63 M24 70 14 97 11 | 33 M8
MRP-80 M30 85 16 | 109 | 13 | 43 | M10
MRP-100 M36 | 110 | 20 | 145 | 18 | 51 | M12
wielkos¢ | A B

MRP-26 53

MRP-32 53

MRP-40 65

MRP-63 70

MRP-80 75

MR-100 90
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10. Dodatkowe elementy do wersji SO

Nakretka koinierzowa (braz)

a1]

wielkosé¢ | gwint A B C dh9 |dl-02| D E H
MRP-26 | Tr24x5 | 45 12 55 32 32 7 8 44
MRP-32 | Tr24x5 | 45 12 55 32 32 7 8 44
MRP-40 | Tr30x6 | 50 14 62 38 38 7 8 46
MRP-63 | Tr40x7 | 78 16 95 63 63 9 12 66
MRP-80 | Tr44x7 | 78 16 95 63 63 9 12 66
MRP-100| Tr60x9 | 110 | 20 | 130 88 88 13 16 | 90

Nakretka kotnierzowa dwustronna umozliwia

d‘1 zamocowanie oston harmonijkowych OH.
\
d | ; .
o ‘ - u typ wielko$¢ | gwint | A | B | C |[dh9|dlo2| D | E | G | H
! | A @ ND24x5| MRP-26 | Tr24x5 |45 | 12 | 5532 | 32 | 7 | 8 | 17 [52
| o ND24x5| MRP-32 | Tr24x5 |45 | 12 | 55|32 | 32 | 7 | 8 | 17 |52
d1 ND30x6 | MRP-40 | Tr30x6 |50 | 14 | 62| 38 | 38 | 7 | 8 | 17 | 60
C ND40x7 | MRP-63 | Tr40x7 |78 | 16 | 95| 63 | 63 | 9 | 12 | 20 | 70
ND44x7 | MRP-80 | Trd4x7 |78 | 16 | 95| 63 | 63 | 9 |12 | 20 |75
ND60x9 | MRP-100 | Tr60x9 (110 | 20 | 130| 88 | 88 | 13 | 16 | 25 |105
Sposob montazu nakretki
wielkosc K X Y
MRP-26 87 10 15
MRP-32 | 114,5 10 15 < 7
MRP-40 | 142 10 20 T S
MRP-63 | 170,5 15 20 i
MRP-80 210 15 20
MRP-100 | 228 20 30

Oprawa tozyska OL

d2

22

- 8
.
(& W

B+G+x

technika
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typ | wielkos¢ | A B C d |[d2 |d3 | D E H
OL32 | MRP-26 | 60 7 75|15 |38 |29 | 9 16 | 20
OL32 | MRP-32 | 60 7 75|15 | 38 | 29 9 16 | 20
OL40 | MRP-40 | 70 8 85|20 | 44 | 34 9 17 | 22
OL63 | MRP-63 | 85 | 12 | 105| 25 | 60 | 47 | 11 | 24 | 30
OL80 | MRP-80 [105| 12 | 125/ 30 | 75 | 57 | 11 | 26 | 32

OL100| MRP-100 {120 | 16 | 145/ 45 | 90 | 70 | 13 | 32 | 40
KACPERER



11. Nakretka kontrolna

W wielu aplikacjach, ze wzgledéw bezpieczenstwa, konieczna jest kontrola stanu zuzycia gwintu, aby sitownik mogt
pracowac bezawaryjnie.

W tym celu stosuje sie nakretke kontrolng, ktdrg stanowi dodatkowa nakretka sprzezona z nakretkg roboczg (w
wersji SO) lub Slimacznicg (w wersji SP).

Podczas pracy gwint nakretki roboczej wyciera sie, ta osiada na $rubie, a szczelina pomiedzy nakretkg roboczg i
nakretkg kontrolng zmniejsza sie. Nalezy okresowo kontrolowac szeroko$¢ szczeliny, z czestotliwoscig uzalezniong
od warunkéw pracy urzadzenia. Jesli ta szeroko$¢ zmniejszy sie o warto$¢ X, podang w tabeli ponizej, nalezy wy-
mieni¢ obie nakretki. W przeciwnym wypadku gwint nakretki roboczej nadal bedzie sie wycierat, az stopien jego
zuzycia osiggnie poziom krytyczny, co doprowadzi do wystgpienia awarii.

Nakretka kontrolna dziata w jednym kierunku. Sposdb montazu zespotu nakretek przedstawiony jest na rysunku
ponizej.

Stopien zuzycia gwintu

X-25%

N

P - 100%

Nakretka
skok X — max. zuzycie
gwintu gwintu
Tr24x5 5 1,25
Tr30x6 6 1,5 J'
Tr40x7; Tr44x7 7 1,75 "
Tr60x9 9 2,25

Sposéb montazu

Wazna jest odpowiednia strona montazu nakretki kontrolnej, wzgledem kierunku dziatania sity osiowej,
obcigzajacej sitownik. Nieprawidtowo zamontowana nakretka, nie bedzie whasciwie spetniac funkcji bezpieczenstwa.

E:].. KACPERERK
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Nakretka kontrolna — wymiary

Nakretka kontrolna (wersja SO)

L
H wielkos¢ | D2 G H L
MRP-26 | 32 7,5 6 30

MRP-32 | 32 7,5 6 30

MRP-40 | 38 | 75 7 37

] - N MRP-63 | 63 | 11,5 8 48
MRP-80 | 63 | 135 | 8 52

MRP-100, 88 | 155 | 10 70

wielkos¢ A D2 H2 H3 H4 L

MRP-26 | 2,5 32 | 70,5 | 555|785 | 24

MRP-32 | 2,5 32 | 70,5 | 555|785 | 24

MRP-40 3 38 79 64 93 30

MRP-63 | 3,5 63 | 99,5 79,5 |113,5 40

MRP-80 | 3,5 63 [113,5| 83,5 |122,5| 44

MRP-100| 4,5 88 1154,5/109,5/169,5| 60

KACPERER
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12. Sposob montazu sruby — wersja SO

Wielkosci 26:80

Sruba trapezowa jest zakorczona czopem, wchodzacym
w otwor $limacznicy. Dostarczana jest z kompletem
wpustdw, podktadka i nakretka samozabezpieczajgca (z
plastikowg wktadka, zabezpieczajaca przed poluzowa-
niem pofaczenia gwintowego). Sposdb montazu Sruby
w sitowniku przedstawiony jest na ponizszym rysunku.

MRP-26 - MRP-80

Wielkos$¢ 100

Sruba trapezowa jest zakoriczona czopem, wchodzacym

w otwor Slimacznicy. Dostarczana jest z kompletem

wpustow, nakretka cylindryczng i $rubg zabezpieczajgca

przed odkreceniem nakretki. Sposdb montazu $ruby w
sitowniku przedstawiony jest na ponizszym rysunku.

MRP-100

Sruba Sruba ’—§ ﬁ—‘ o
- +
& |
Y — ]
I g O
‘ ﬁ\ Q
1 I Wopust / \ 1
. - - T T
N T
~T—
Podkfadka ‘ o Nakretka
|
i |
RRTR B s 5 ) J y
samozabezp. | &ruba
B zabezpieczajaca
A
w -—} 0 -—-40
N T
E E
wielkos¢ A B D E F G H L
MRP-26 30 M12 14 16,3 5 16 62 17
MRP-32 30 M12 14 16,3 5 25 80 21
MRP-40 36 M16 19 21,8 6 30 101 28
MRP-63 54 M24 25 28,5 8 35 114 38
MRP-80 65 M30 30 33,5 8 47 138 44
MRP-100 70 M42 42 45,5 12 50 144 51
@ technika napedowa
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13. Silniki elektryczne Uwaga: Wymiary gabarytowe silnikéw moga sie rézni¢, w zaleznosci od producenta.

B3 B5 B14

go— > 1 o=0 } >

] il
Lk A La
C B AB e
Wielkos¢ Ps [kW] B5 — B14 B5 B14 B3
mechaniczna | 2800 | 1400 | 900 | 700 | Y [AaD [ D[ L [ E [m| P NIM]Jo TP [ N|[M|[o][T|A]A][B]C|H] K
0,09 | 0,06 - -
56 0,12 | 0,09 - - |10 100 9 | 20| 3 |179|120 s |10 | 7 | 3 |8 | 50|65 | M5 | 25|00 |115| 71| 36 | 56 | 58
0,18 | 012 | 0,06 -
0,18 | 042 | 009 | 0,06
63 025 | 018 | 012 - |120 109 | 11 | 23 | 4 | 194|140 | 95 | 115 | 10 | 3 [ 90 | 60 | 75 | M5 | 2,5 | 100 | 135 | 80 | 40 | 63 | 7
037 | 025 - -
037 | 025 | 018 | 000
71 0,55 | 037 | 025 | 012 |13 | 127 | 14 | 30 | 5 | 215|160 | 110 | 130 | 12 | 35 [ 105 | 70 | 85 | M6 | 2,5 | 112 | 150 | 90 | 45 | 71 | 7
0,75 | 0,55 - 0,18
075 | 055 | 037 | 0,8
80 s 05 05 5 55| 134 | 19 | 40 | 6 | 247 | 200 | 130 | 165 | 12 | 3,5 | 120 | 80 | 100 | M6 | 3 | 125|165 100 | 50 | 80 | 10
- : - 0,55
90S L L1 075 | 037 1477 160 | 24 | 50 | 8 | 270 | 200 | 130 | 165 | 12 | 35 [ 140 | 95 | 115 | M8 | 3 | 140 | 180 | 100 | 56 | 90 | 10
90L 2.2 5 L1 055 1177 | 160 | 24 | 50 | 8 | 310 | 200 | 130 | 165 | 12 | 3,5 [ 140 | 95 | 115 | M8 | 3 | 140 | 180 | 125 | 56 | 90 | 10
3 2,2 15 0,75
100L - 3 2.2 11 | 198|172 | 28 | 60 | 8 | 340 | 250 | 180 | 215 | 15 | 4 | 160 | 110 | 130 | M8 | 3,5 | 160 | 205 | 140 | 63 | 100 | 12
- 4 - -
4 4 2.2 15
112M o o - S 120 | 190 | 28 | 60 | 8 | 375|250 | 180 | 215 | 15 | 4 | 160 | 110 | 130 | M8 | 3,5 | 190 | 230 | 140 | 70 | 112 | 12
1325 23 %5 3 221759 | 210 | 38 | 80 | 10 | 490 [ 300 | 230 | 265 | 15 | 4 | 200 | 130 | 165 | M10 | 3,5 | 216 | 270 | 140 | 89 | 132 | 12
132M 1 25 o 3 {259 | 210 | 38 | 80 | 10 | 430 | 300 | 230 | 265 | 15 | 4 | 200 | 130 | 165 | M10 | 3,5 216 | 270 | 178 | 89 | 132 | 12
160M a 1 o o= 315 | 255 | 42 | 110 12 | 505|350 | 250 | 300 19 | 5 | - | - | - | - | - |254| 320 210 108 160 15
160L 18,5 15 a 75 1315 | 255 | 42 | 110 | 12 | 550 [ 350 | 250 [300 | 19 | 5 | - | - | - | - | - | 254|320 254 | 108 | 160 | 15
180M 22 185 - -~ | 355 | 280 | 48 | 110 | 14 | 590 | 350 | 250 | 300 | 19 | 5 | - | - | - | - | - | 279 | 355 | 241 | 121 | 180 | 15
180L - 22 i5 11 | 355 | 280 | 48 | 110 | 14 | 630 | 350 | 250 | 300 | 19 | 5 | - | - | - | - | - | 279 | 355 | 279 | 121 | 180 | 15
2000 % 30 18> 15 1397 | 305 | 55 | 110 | 16 | 660 [ 400 300 350 | 19 | 5 | - | - | - | - | - |318]305 305 133 200 19
2255 - 37 - 185 | 445 | 335 | 60 | 140 | 18 | 675 | 450 | 350 | 400 | 19 | 5 | - | - | - | - | - | 356 | 435 | 286 | 149 | 225 | 19
225M 45 45 30 22 | 445 | 335 | 60 | 140 | 18 | 680 | 450 | 350 | 400 | 19 | 5 | - | - | - | - | - | 356 | 435 | 311 | 149 | 225 | 19
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